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1. Opjectifs:

Montrer l'intérét de l'utilisation de la photographie agrienne en
géographie.

Apprendre a lire ’habillage de la photographie aérienne et faire des
ViSions stéréoscopi ques.

Obtenir rapidement des informations exhaustives sur le terrain a
étudier.

Apprendre adélimiter les zones visuel lement homogenes.
Apprendre afaire des croquis avec des |eégendes compl etes.
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3. Quelques definitions

» La photogrammeétrie: Cest Il'étude géométrique des images avec
détermination de la position exacte des objet a partir deux photographies.
Cest la science ou l'art d’obtenir des dimensions fiables au moyen de

photographie.
» Laphoto-identification: Cest unesimplelecture delaphotographie.

» La photo-détermination: A ce stade le photo-interprétateur fait appel
a ses qualitésintuitives et déductives dont I'objectif de distinguer des objets;

lac, maison, champsetc...
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» La photo-interprétation:

- Cest lamise en place des hypothéeses récréant des rel ations entre certaines

composantes de I'image. L'objet n’est pas visible directement mais déduit.

- Cest I'acte d’examiner les photographies pour le but d’'identifier des objets

et juger leur signification.



4. Présentation de la photo-aérienne:

4.1. Principales émulsions:

Emulsion couleur : .
Emulsion panchromatique

Emulsion infrarouge
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4.2. Quelgues missions en Tunisie:

Mission 1948-1949 (N.B) 13*18 cm.

Mission 1962-1963 (N.B) 18*18 cm, concerne I'ensemble du pays au 17000
et 125000.

Mission 1974 (dégéts des inondations) au 1 25000,

Mission 1985 : Nouvelle couverture de 'ensemble du pays, format 23*23 cm

au 1 80000.

Mission 1997: Projet Géonat (Canadien) concerne laville de Tunis, format
23*23 cm au 1 5000.

Mission 2000: Mgjoritédu territoiretunisien, format 23*23 cm au 1 25000.



4.3. Présentation d’une photographie aérienne:

N° de la photo
dans le film

Focale
et reférence
du camera

Année

| 2 ¥
AUG 11 153.05 (6554

Pays
Mission
/ / Echelle
1 4 v ;[

74/TU 359 / 250 26

...............................................................

Niveau sphérique

Heure

Altimeétre
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. Principe de prise de vue:

ACQUISITION - DONNEES DE BASE

— TRAITEMENT GEOMETRIQUE

Aérotriangulation
- calcul des éléments d'orientation de chaque cliché.
- Si GPS dans 'avion, trés peu de points de calage

au sol. &
Restitution du relief

(sol et sur-sol)
- Soit manuelle (appareils de restitution classiques)

Numérisation —
(scanner)

_—b Numeérique ———

(encore expérimentale
avec caméra CCD)

— PRODUIT FINAL

= (S At ineier M = 1

- Soit par corrélation automatique (sur stations de
photogrammeétrie entiérement numeériques). La
corrélation automatique est bien plus efficace si la
PVA a été effectuée avec des caméras CCD.

Points de
calage
mesurés
au sol

GPS dans

Iavion foumit
X, Y, Z de chaque
position de la
chambre photo
directement lors
de la PVA

]

Modéle numérique de

terrain (en zone rurale) soit
obtenu précédemment soit fourni
directement par une base de
données nationale par exemple,
base de données Alti de |'Institut

nénaranhiniia natinnal

GECGrapnique naticna:

\"4
Traitement des problémes ponctuels
EDITION :
GRAPHIQUE (facad.es d'immeuble par exemple)
(impression Habillage

(par exemple carroyage, toponymie,
courbes de niveaux...)
Si assemblage de plusieurs clichés,

traitement radiométrique des raccords

qualité photo)

. o sy .
NUMERIQUS Au besoin :
RASTER 2

fichier graphique des courbes de niveaux

Modeéle -
numérique

d’élévation
(immeuble, végétation)
obtenu précédemment










Objectif
(stable)

—_—

f=focale (153.05mm)

h= hauteur de I'avion par rapport au sol
P= point nadir (point que se trouve

a la verticale du caméra au moment

de prise de vue)
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6. Lestypes de photo-aériennes:
6.1. Prise de vue verticale:
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6.3. Prise de vue panoramique:

P | 2014




de vue
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* Remarques.
Les numeéros des photos dans deux axes de vol limitrophes

sont inverses,

Recouvrement de 10 % a 20 % entre deux photos de bandes

ou axes limitrophes,

Recouvrement de 50 % a 60 % entre deux phots aériennes

successives,



8. Recouvrement de deux photos aériennes.

50 % a 60 % de recouvrement
entre deux photos successives
10 % a 20 % de recouvrement entre

365 366 deux photos de deux axes de vol différents
365
>
—
|
Méme axe de vol $
P S AN
386

Deux axes limitrophes
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Cartes topographiques
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Restitution el |
photogrammeétrique e N Vel Photo-interprétation

Cartes topographiques Cartes thématiques

460000 500000 540000 580000 620000
har EI Melh

oo ARIANA NE. _— o .
g ; l La végétation azonale et subzonale Golfe de Tunis
] [ Prairies 4 joncs et graminées des tarmains marécageux
> Fourré ripicole de Tamaris et Laurier-rose
; [ Idem avee cultures aprés assainissement
N

4060000
000090

La végétation zonale

I Foré: de Chéne Zeen

Forét de Chéne liege & Cyste

Forét de Chéne ligge & Lentisque

Matorral bas de Bruyéres, Lavande, Cistes et Halimium
Matorral d'Arbousier

Matorral de Chéne kermes des dunes fixées

Matorral d'Oléastre et Lentisque

Matorral d'Oléastre, Lentisque et Caroubier

Matorral bas de Dyss

|| Erme d'Asphodéle

[ Cultures de la série de I'Oléasire et Lentisque

[ Matorral bas de Romarin et Cistes g

4020000
0000201

[ Cultures de la série de Thuya de Berbérie
Matorral de Chéne vert

| Forétde Pin d'Alep et Chéne vert

[ | Erme de Thym et Stipe tortillée

Forét de Pin d'Alep et Oxycedre

{1111] Matorral bas de Romarin et Dyss

|| Forétde Pin d'Alep a Bruyére muliiflore

[ Cultures des séries de Pin d'Alep et O.-Lentisque
| Cultures de la séric de Pin d'Alep g
[ | Forét et matorral de Pin d'Alep et G. de Phenicie
[ Matorral bas de Romarin, Alfa et Ciste du liban
|| Erme de Thym et Helianthéme

| Steppe dAlfa
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3980000
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11 1e principe de la vision stéréoscopique:

(Pratique en classe avec des stéereoscopes de poche)



12. Méthodologie de la photo-interprétation:

(Document fourni en classe)



13. Exercice n°1: (Trois seances)

Photo aériennedelavilled’Ezzahra: 75 TU 417/ 100 n°159
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14, Exercice n°2: (Deux séances)

Photo aériennede Douar Hicher: 97 TU 754/50 n°1345
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